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Приложение 7

ПРЕОБРАЗОВАТЕЛЬ. СХЕМА ЭЛЕКТРИЧЕСКАЯ ПРИНЦИПИАЛЬНАЯ.
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R2, R7, R8, R10, R11, R15, R16, R31-R34, R36, R37  -МЛТ

Транзисторы: VT1  - КТ608Б;      VT2, V1T3  -КТ815В

С1, С8  - К53-1А;  С5  - К31-11;

С3  - К10-43а;

С2, С9  - КМ-6А; С7, С10-С15  - КМ-5А

R4, R12, R18   - СП5-2ВБ

R1, R3, R5, R6, R17, R19-R30, R35  - C2-36

Стабилитрон V3 - Д818Д
Диоды VD1, VD2, VD4 - VD8 -  КД522Б

Микросхема DА1.1 - DА1.3  - LM348
* Подбирают при регулировании

Конденсаторы

Резисторы
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Инструкция по наладке преобразователя П-1107.

Приложение 8

1. Установить датчик на испытательный стенд или штатив.
2. Подключить комплект прибора согласно схеме приложения 3 и включить его. Выход 
преобразователя контролировать по цифровому светодиодному индикатору блока контроля, 
либо вольтметром постоянного напряжения непосредственно на 1 и 3 контактах разъема 
преобразователя «Выход». Выходное напряжение преобразователя в пределах диапазона 
измерения изменяется от 0 до +10В, при этом 0 В соответствует левому краю шкалы прибора, 
+10В - правому краю шкалы.
3. Расположение регулировочных резисторов приведено на рисунке.
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4. Установить начальный зазор между датчиком и контрольной поверхностью равным 0,5мм. 
Регулятором «ноль» установить значение, соответствующее левому краю шкалы прибора (0В 
на выходе преобразователя).
5. Меняя зазор между датчиком и контрольной поверхностью от начального положения до 
значения равного половине диапазона измерения, проверить чувствительность 
преобразователя в левой части шкалы прибора (от 0В до 5В на выходе преобразователя). При 
необходимости увеличить или уменьшить чувствительность. После каждой регулировки 
чувствительности необходимо вернуть датчик в начальное положение и обязательно 
корректировать ноль резистором «ноль». Повторять эти операции до тех пор, пока погрешность 
измерения в левой части шкалы не достигнет минимальной.
6. Меняя зазор между датчиком и контрольной поверхностью от значения равного половине 
диапазона измерения до правого края шкалы, проверить линейность преобразователя (от 5В 
до 10В на выходе преобразователя). При необходимость произвести подстройку резистором 
«Линейность», контролируя при этом ноль. В случае необходимости произвести корректировку 
резистором «ноль». Повторить эти операции до тех пор, пока погрешность измерения во всем 
диапазоне не достигнет минимальной.
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